
Profibus DP

DeviceNet

Ethernet

CANopen

+

AS-i

Pluto Manager

www.jokabsafety.com

Autómata de seguridad 
Pluto Señales dinámicas; El nuevo principio de seguridad.

20 E/S 31 nodos AS-i46 E/S 12 E/S
(A/D)

Pluto/Gateway/Encoder

HMI
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Pluto AS-i

Pluto – All Master

¿Por qué es  
importante tener  
un autómata de  
seguridad Pluto?

-

-

-

Homologación:

– ¡Para simplificar el diseño y la modificación de los sistemas de seguridad!

Autómata de seguridad tradicional

-

-

    

Nuestra solución con All-Master



www.jokabsafety.com 2:3

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

13

12

– ¡Para controlar dispositivos de protección!

-
-

– ¡Para ahorrar entradas!

Pluto

Conexiones IQ 

 

Señales dinámicas Señales dinámicas

Entradas estáticas (interruptores mecánicos)

posiciones
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Pluto B20

Ethernet

CANopen

DeviceNet

Profibus DP

HMI

4 salidas independientes/
intrínsecamente seguras

Pluto con bus de seguridad – descripción general

Pluto sin bus de seguridad – Los Pluto individuales pueden  
utilizarse como relés de seguridad libremente programables

Pluto S20 Pluto S46

Gateway HMI
-
-

 

Expansión de conectores

Pluto -

-
-

Puente Pluto
-

 
bus

-

 

20 E/S
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Pluto B46 Pluto AS-i
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Encoder absoluto

-

¡El software gratuito puede descargarse en nuestra página, 
                                                   www.jokabsafety.com

6 salidas independientes/ 
intrínsecamente seguras

Pluto AS-i

-

4 salidas independientes/ 
intrínsecamente seguras

Pluto Manager

+ 31 esclavos de seguridad AS-i

46 E/S

12 E/S
(A/D)

Certificaciones
EN 954-1, Categoría 4
EN ISO 13849-1, PL e
EN 61496-1, Tipo 4
EN 61508, SIL 3
EN ISO 62061, SIL 3
EN ISO 60204-1
EN 50178
EN ISO 574, Tipo lllc
EN ISO 50295 (sólo Pluto AS-i)

Seguridad  Maestro/Monitor
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IDFIX

IDFIX

Descripción general de E/S - Pluto

 -
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Pulsador de rearme que utiliza las posibilidades de entrada y de salida

Conexión de entrada

  

Spot

Sensor 



www.jokabsafety.com2:8

Características técnicas - generales

Entradas de seguridad I & Q
 

  
 

Salidas de seguridad por 
transistor Q

 

Salidas de seguridad por  
relé Q
  

Salidas no de seguridad IQ

Indicaciones

Bus Pluto

CAN

Bus AS-i

Temperatura

Tiempos de respuesta

-

-

Tiempo de respuesta adicional

Grado de protección

Características técnicas - 
específicas según el tipo

   

Pluto A20
20 E/S
Supervisión de corriente

Pluto B16
16 E/S
Salidas no de seguridad

Pluto B20
20 E/S

Bus AS-i

6A 6A 6A
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Pluto S20
20 E/S
No bus Pluto

Pluto B46-6
46 E/S

Pluto S46-6
46 E/S
No bus Pluto

Pluto AS-i
Bus AS-i

6A 6A

La regleta de conexión es desmontable sin necesidad de desconectar ningún cable.

Montar las unidades con una separación de 5 mm como mínimo.
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ACCESORIOS DE PLUTO

Designación Nº ref. Aclaración

Gate-P1
Gateway Pluto-
Profibus
Gate-C1Ga-
teway PlutoCA-
Nopen
Gate-D1Ga-
teway PlutoDe-
viceNet

Gate-E1
Gateway Pluto 
Ethernet

IDFIX-R

IDFIX-RW
IDFIX-DATA

R-120

Panel de ope-
rador

Pluto Manager -

Cable de pro-
gramación Pluto

Cable de bus ²

²

Encoder de se-
guridad

Encoder de se-
guridad
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Paso por paso

Paso 1
Configuración de E/S

Paso 2
Designación de variables

Paso 3
Programación Ladder

Pluto Manager

Programación de un proyecto.

Paso 1

Paso 2

Paso 3
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TC1RTI

QIn1

In2

Reset

Test

IndReset

TCfault

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

13

12

Soporte Web - Pluto

Lista de bloques de funciones estándar y especiales para Pluto Manager

Bloques en librería estándar (func05):

 

 

 
 

Otros bloques
 
 
 

Bloques de función especiales:

-

 

Ejemplos de bloques
TC1RTI

 

 
-

 

-

 

 

Descripción
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Ethernet

Profibus DP

DeviceNet

CANopen

2:14

-

GATE-P1
GATE-D1
GATE-C1
GATE-E1

-

Gateway
Pluto  

-

Uso:

Ventajas:
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Esquema de bloques Gateway - Pluto Gateway

SPS

Otro sistema de bus, no de seguridad (DeviceNet, PROFIBUS, CANopen...)

Protokollumsetzer

Bus Pluto Can, seguridad

Puente CAN
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Profibus DP

Datos de Pluto
-
-

-

Datos a Pluto
-
-

Profibus
Gateway Pluto

Bloques de función del PLC

-

-
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Diagrama de bloques Gateway - Pluto Profibus

Características técnicas – Gateway Profibus
Fabricante:

Número de referencia/datos para 
efectuar el pedido:  

Buses:

Velocidad del bus Pluto:  

Velocidad de PROFIBUS:

Dirección de PROFIBUS:

Versión de PROFIBUS:

Conectores:

Indicación de estado:

Tensión nominal:

Consumo a 24V: ≤

Medidas (A x Al x F):

Montaje:

Temperatura de funcionamiento 
(ambiente):

Temperatura, transporte y  
almacenamiento:

Humedad del aire:  

Grado de protección:

Gateway

SPS

Bus Pluto CAN, de seguridad

Profibus, no de seguridad
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DeviceNet

Datos de Pluto
-
-

-

Datos a Pluto
-

-

DeviceNet
Gateway Pluto

Puente Pluto
-
-

-

ABB Robotics IRC5
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Diagrama de bloques Gateway - Pluto DeviceNet

Características técnicas - DeviceNet
Fabricante

Número de referencia/datos para 
efectuar el pedido:  

Buses:

Velocidad del bus Pluto:  

Velocidad de DeviceNet:

Dirección de DeviceNet:

Versión de DeviceNet:

Conectores:

 

Indicaciones de estado:

Tensión nominal:

Consumo a 24V: ≤

Medidas (A x Al x F):

Montaje:

Temperatura de funcionamiento 
(ambiente):

Temperatura,
transporte y almacenamiento:

Humedad del aire:  

Grado de protección:

Gateway

SPS

Bus Pluto CAN, de seguridad

DeviceNet, no de seguridad



www.jokabsafety.com2:20

CANopen

Datos de Pluto
-
-

-

Datos a Pluto
-

CANopen
Gateway Pluto

Puente Pluto
-
-

-

-
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Esquema de bloques Gateway - Pluto CANopen

Características técnicas – Gateway CANopen
Fabricante

Número de referencia/datos para 
efectuar el pedido:

 

Buses:

Velocidad del bus Pluto:

Velocidad de CANopen:

Dirección CANopen:

Versión de CANopen:

Conectores:

-

Indicaciones de estado:

Tensión nominal:

Consumo a 24V: ≤

Medidas (A x Al x F):

Montaje:

Temperatura de funcionamiento 
(ambiente):

Temperatura, transporte y  
almacenamiento:

Humedad del aire: -

Grado de protección:

Gateway

SPS

Bus Pluto CAN, deseguridad

CANopen, no de seguridad



www.jokabsafety.com2:22

Ethernet

-

Protocolo

Datos del Pluto

-

-

-

Ethernet
Gateway Pluto

Datos a Pluto
-
-
-

Conector Ethernet
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Diagrama de bloques y dibujo acotado de Gateway - Pluto Ethernet

Características técnicas - Ethernet
Fabricante

Número de referencia / 
datos para efectuar el pedido:  

Bus Pluto

Velocidad del bus Pluto
-

Ethernet

Protocolo Ethernet

-

-

-

EtherNet/IP

PROFINET

Modbus TCP

Servidor binario (TCP/IP)

Servidor Web -

Servidor de terminal (TCP/IP)

Dirección IP

Configuración del gateway

Conectores

-
-

Indicaciones de estado -

Tensión nominal

Consumo a 24V
≤

Medidas (A x Al x F):

Montaje

Temperatura de  
funcionamiento (ambiente)

Temperatura,
transporte y almacenamiento

Humedad del aire

Grado de protección

Gateway

Ethernet, non safety 

PLC

Pluto Pluto Pluto

Q1Q0IQ16IQ14IQ12

IQ13 IQ15 IQ17 0VID +24V

I4I0C L I2

C H I1 I3

I5 I7 IQ11 Q3

IQ10I6 Q2

Q1Q0IQ16IQ14IQ12

IQ13 IQ15 IQ17 0VID +24V

I4I0C L I2

C H I1 I3

I5 I7 IQ11 Q3

IQ10I6 Q2

Q1Q0IQ16IQ14IQ12

IQ13 IQ15 IQ17 0VID +24V

I4I0C L I2

C H I1 I3

I5 I7 IQ11 Q3

IQ10I6 Q2

Pluto CAN bus, safety

M
o
d
b
u
s T

C
P

P
R

O
F

IN
E

T
E

th
e
rN

e
t/IP

BUS
PLUTO

GATE-E1

PR

K

Status
Net

Status
Mod
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Encoder de 
seguridad

Pluto

Encoder absoluto giratorio para posiciones seguras

-

-

-
-

-
-

Ejemplo de aplicación donde 2 encoders absolutos proporcionan una determinación de posición segura en un robot de portal.

-
-

Uso:

Ventajas:
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Características técnicas  
– Encoder de seguridad RSA 597
Fabricante

Número de referencia/datos para 
efectuar el pedido:

 

Temperatura ambiente

Temperatura, transporte y almacena-
miento

Grado de protección

Prensaestopas del eje

Vibraciones (55 a 2000 Hz)  

Impacto (6 ms)  

Material, envolvente

Tratamiento superficial

Peso

Precisión y resolución
Resolución
Precisión

Tensión nominal

Protegido contra inversión de polaridad

Protegido contra cortocircuito

Velocidad de bus

Entrada de dirección

Tipo de código

Funciones programables
 

Consumo de corriente

Consumo máximo
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Características técnicas  
– Encoder de seguridad RSA 698
Fabricante

Número de referencia/datos para 
efectuar el pedido:

Temperatura ambiente

Temperatura, transporte y  
almacenamiento

Grado de protección

Prensaestopas del eje

Vibraciones (55 a 2000 Hz)  

Impacto (6 ms)  

Material, envolvente

Tratamiento superficial

Peso

Precisión y resolución

Resolución, total
     

Precisión

Tensión nominal

Protegido contra inversión de polaridad

Protegido contra cortocircuito

Velocidad de bus

Tipo de código

Funciones programables

Consumo de corriente

Consumo máximo
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Encoder de levas
Bloque de función para mecanismo de  
levas electrónico.

Función 

-
-

Encoder de  
seguridad
Bloque de función para encoders mo-
novuelta que generan posición segura y 
valor de velocidad de dos encoders ab-
solutos.

Función
-

-

-

Encoder de  
seguridad  
multivuelta
Bloque de función para encoders de va-
rias vueltas que genera posición segura  
y valor de velocidad de dos encoders ab-
solutos. Se requiere un sistema operativo 
2.4.4 o superior.

Función
-

-

-

-
-
-

Descripción de entradas y salidas

Descripción de entradas y salidas 

-  

NOTA:

NOTA:  

Descripción de entradas y salidas 

-  

-  
-

-  

-  

NOTA:

NOTA:  
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Ejemplo – Célula robotizada con Pluto

Descripción:

-
-
-

Función:

-
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Conexión eléctrica

robot

Robot

Robot
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Configuración de Pluto 0

Pluto 0



www.jokabsafety.com 2:31

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

13

12

Configuración de Pluto 1

Pluto 1

 



www.jokabsafety.com2:32

Start

TC1S

QIn1

In2

Start

ResetT

QIn1

Reset

Test

IndReset

1

2

3

4

5

Código PLC de Pluto 0

GM0.1 = Nödstopp_OK_mem Memoria auxiliar para el paro de emergencia OK
GM1.1 = Nödstopp_maskin_OK_mem Memoria auxiliar global de la supervisión bicanal del paro de emergencia en la máquina.
Q0.3 = Robot_NS_OK Paro de emergencia del robot

.2 = Dörr Señal del encoder en la puerta
I1.15 = Reset Pulsador de rearme Reset.
M0.0 = Reset_ind_1_mem Memoria auxiliar para indicación en el botón de reset
Q0.2 = Robot_Autostopp_OK Paro automático del robot

GM0.0 = Reset_ind_mem Memoria colectora para indicación en el pulsador de reset
M0.0 = Reset_ind_1_mem Memoria auxiliar 1 para indicación en el pulsador de reset

GM0.1 = Nödstopp_OK_mem Memoria auxiliar para el paro de emergencia OK
I0.0 = Nödstopp_kanal_1 Canal 1 del pulsador de paro de emergencia
I0.1 = Nödstopp_kanal_2 Canal 2 del pulsador de paro de emergencia
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GM1.0 = Lucka_OK_mem Memoria auxiliar global de la supervisión bicanal del interruptor de llave en la trampilla de la máquina.
SR0.10 = SR_PlutoDisplay Pluto display figure
SR0.11 = SR_ErrorCode Error code. For user error 200 + no

10.2 = Dörr Señal del encoder en la puerta
SR0.10 = SR_PlutoDisplay Pluto display figure
SR0.11 =  SR_Errorcode Error code. For user error 200 + no

 

GM0.1 = Nödstopp_OK_mem Memoria auxiliar para el paro de emergencia OK
SR0.10 = SR_PlutoDisplay Pluto display figure
SR0.11 = SR_ErrorCode Error code. For user error 200 + no
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Start

2
TC1S

In1

In2

Start

3

TC1S

QIn1

In2

Start

4

ResetT

QIn1

Reset

Test

IndReset

5

Código PLC de Pluto 1

GM1.1 = Nödstopp_maskin_OK_mem Memoria auxiliar global de la supervisión bicanal del paro de emergencia en la máquina.
I0.0 = Nödstopp_maskin_kanal_1 Canal 1 del pulsador de paro de emergencia en la máquina.
I0.1 = Nödstopp_maskin_kanal_2 Canal 2 del pulsador de paro de emergencia en la máquina.

GM1.0 = Lucka_OK_mem Memoria auxiliar global de la supervisión bicanal del interruptor de llave en la trampilla de la máquina.
I1.11 = Maskinlucka_NC Canal 1 del interruptor de llave.
I1.12 = Maskinlucka_NO Canal 2 del interruptor de llave.

GM0.1 = Nödstopp_OK_mem Memoria auxiliar para el paro de emergencia OK
GM1.1 = Nödstopp_maskin_OK_mem Memoria auxiliar global de la supervisión bicanal del paro de emergencia en la máquina.
Q1.0 = Maskin_nödstopp_OK Paro de emergencia de la máquina.
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GM1.0 = Lucka_OK_mem Memoria auxiliar global de la supervisión bicanal del interruptor de llave en la trampilla de la máquina.
I0.2 = Dörr Señal del encoder en la puertaI
1.15 = Reset Pulsador de reset Reset
M1.0 = Reset_Ind_2_mem Memoria auxiliar 2 para indicación en el pulsador de reset
Q1.1 = Maskin_skyddstop_OK Paro de seguridad de la máquina.

GM0.0 = Reset_Ind_mem Memoria colectora para indicación en el pulsador de reset
M1.0 = Reset_Ind_2_mem Memoria auxiliar 2 para indicación en el pulsador de reset
Q1.15 = Reset_Ind Lámpara de indicación en el pulsador de reset.

GM1.0 = Lucka_OK_mem Memoria auxiliar global de la supervisión bicanal del interruptor de llave en la trampilla de la máquina.
SR1.10 = SR_PlutoDisplay Pluto display figure
SR1.11 = SR_ErrorCode Error code. For user error 200 + no

I0.1 = Dörr Señal del encoder en la puerta
SR1.10 = SR_PlutoDisplay Pluto display figure
SR1.11 = SR_ErrorCode Error code. For user error 200 + no

GM0.1 = Nödstopp_OK_mem Memoria auxiliar para el paro de emergencia OK
SR1.10 = SR_PlutoDisplay Pluto display figure
SR1.11 = SR_ErrorCode Error code. For user error 200 + no




