Sistema de seguridad Vital

Supervision de senales dinamicas de seguridad.

>




Indice

U
)\
QI
W =
N D

Circuito dinamico de seguridad para Vital y Pluto

¢Por qué es importante usar un sistema de seguridad Vital?
» Conexién de sensores y longitudes de cables para Vital
» Cantidad de Eden para Vital y Pluto
* Cantidad de Tina para Vital y Pluto

* Conexion de Vital

WWWWWww W

 Caracteristicas técnicas de Vital

¢Por qué debe utilizarse una unidad de adaptador Tina?
* Tina esta disponible en varias versiones
« Caracteristicas técnicas, Tina 1A, 2A, 2B, 3A, 4A, 6A, 7A, 8Ay 11A
« Caracteristicas técnicas, Tina 5A

* Caracteristicas técnicas, Tina 10A, 10By 10C

* Caracteristicas técnicas, Tina 12A
* Cableado
* Un Vital vigila toda la célula robotizada

ONNOORAIO ©OONOOORA

WWHWHwww
N G G G N R Gy

Tina Duo 1/2
- Unidad de expansion de detectores con posibilidad de

rearme para Vital/Pluto 3:20
* Caracteristicas técnicas, Tina Duo 1y 2 3:21
Ejemplos de conexion - Vital & Tina 3:22 - 3:39

Las descripciones y los ejemplos de este manual muestran como funcionan y como pueden utilizarse los productos pero no implican que éstos
cumplen con los requisitos para todos los tipos de maquinas y procesos. El comprador/usuario es responsable de que el producto sea instalado y
utilizado de conformidad con las disposiciones y normas aplicables. Nos reservamos el derecho a introducir modificaciones en los productos y las
hojas de producto sin previa notificacion. Para ver las ultimas actualizaciones, consulte nuestra pagina www.jokabsafety.com. 2008 v02.
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Circuito dinamico de segut

Circuitos dinamicos de seguridad para Pluto con programacién o para Vital sin programacion.

Vital es un moédulo de seguri-

dad con salidas de seguridad Los sensores de seguridad activos para circuitos dinamicos de
dobles que puede vigilar hasta seguridad tienen un nivel de seguridad superior que los sensores con
30 sensores por ejemplo Eden, salidas estaticas dado que los fallos se detectan directamente, asi como
manteniendo el maximo nivel de los cortes y el restablecimiento de la energia.

seguridad. Con Tina Duo pueden - =

vigilarse mas sensores. Para Vital P = Y 1 R :

puede seleccionarse el rearme e e oy ﬁ'} _ L

manual o automatico. El auto- = W y 2 T%
,‘\ L S

mata de seguridad Pluto tiene L4 - . ‘
muchas entradas para circuitos
dinamicos de seguridad. w

Pluto Vital

| S S

S U

Circuito de seguridad de categoria 4 segun
EN 954-1/EN ISO 13849-1

Unidades Tina
Si el sensor de seguridad Eden se

R
conecta paralelamente con una t
proteccion fotoeléctrica en el "
circuito de seguridad, esto significa
que ambos deben abrirse para =
generar una sefal de paro.

Esto se utiliza, por ejemplo, en
robots donde se vigila una posicion
para un robot. En ese caso, es posi-
ble atravesar una proteccion
fotoeléctrica sin que se detenga el

robot. Sensores con salidas estaticas o OSSD

Las unidades Tina se utilizan para adaptar los senso-
res con salidas estaticas o OSSD al circuito dinamico
de seguridad. Ejemplos de este tipo de sensor:
interruptores con contactos de salida de apertura
forzada, bordes sensibles con contactos de cierre o
apertura, pulsadores de paro de emergencia y cortinas
fotoeléctricas.
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idad para Vital y Pluto

La figura muestra una compuerta que es vigilada por
un sensor Eden activo y que tiene rearme supervi-
sado manual fuera de la zona de peligro. Con un
Tina Duo es posible crear un reset local para cada

puerta.

E— Tina Duo es una unidad que crea un se-
S o &5 dha LT

A - v Lal gundo circuito dinamico donde pueden

;rf =N\ 4 R conectarse hasta 30 sensores activos, por
S ere* gl 1 ejemplo Eden, sensores mecanicos con Tina
@ ¥ [,_ 0 10 Tina Duo. Por cada nuevo Tina Duo que

— se conecta puede elegirse rearme local con

indicacion o rearme automatico.
Reset

Reset

.
=

27 sensores y Tina Duo

>

Tina Duo Tina Duo

Tina Duo

Diodo (LED)

Cada uno de los sensores activos y
unidades Tina tienen LEDs que in-
dican buen funcionamiento (verde),

?oertura del circuito de seguridad
rojo) y si el circuito es abierto por
un encoder anterior (parpadeante).

Tina 8A es un bloque de conexion para 8
encoders activos, por ejemplo Eden o sensores
mecanicos con unidades Tina.

También hay disponible un Tina 8B Profibus.
En el mismo, las sefiales de informacion estan
conectadas a la conexion Profibus.

Tina 8B Profibus
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Certificaciones:

Q) inspeca @ C€

¢Por queé deben
utilizarse sistemas
de seguridad Vital?

Aplicaci i

Solucién de seguridad con muchos
componentes de seguridad diferen-
tes o del mismo tipo en el mismo

Eden Eden E

contacto

954-1/EN ISO 13849-1

Vital Paro de emergencia

Médulo de seguridad

-iPara poder conectar muchos componentes
de seguridad en serie y supervisarlos con un
solo médulo de seguridad!

Vital es el corazon de un nuevo concepto que permite instalar
uno varios componentes de seguridad iguales o diferentes
en el mismo circuito de seguridad y, aun asi, alcanzar la
categoria de seguridad 4 segun EN 954-1/EN ISO 13849-
1. El médulo Vital esta basado en un concepto monocanal
dinamico a diferencia de los relés de seguridad bicanales
convencionales. Hasta 30 sensores dinamicos pueden
instalarse directamente en el circuito de seguridad
y ser supervisados por un solo médulo Vital. De esa
manera, el médulo Vital reemplaza a varios relés de segu-
ridad. Los interruptores mecanicos con contactos también
pueden conectarse con funciéon dinamica mediante nuestras
unidades Tina. Vital tiene también rearme supervisado auto-
matico o manual, dos salidas de seguridad y una salida de
informacion que se utiliza para indicacion de rearme y para
informacion para los automatas.

- ¢Por qué debe elegir a Vital?

Sensor de seguridad sin

Circuito de seguridad de categoria 4 segiin EN

Interruptor de
enclavamiento

circuito de seguridad

Spot 10
Barrera fotoeléctrica

Spot 35
Barrera fotoeléctrica

INCA 1 -7
Paro de emergencia .

Focus
Cortina/barrera foto-
eléctrica

Borde sensible

Bumpers

Alfombras

- iPara controlar cerramientos de seguridad!

La mayoria de los cerramientos del mercado pueden conec-
tarse al modulo Vital. Los sensores dinamicos permiten la
categoria 4 en un sistemamonocanal. Por ejemplo, se pueden
utilizar los sensores dinamicos sin contacto Eden, la barrera
fotoeléctrica Spot y los pulsadores de paro de emergencia
Smile de Jokab Safety. También pueden conectarse inte-
rruptores mecanicos a Vital con la ayuda de los adaptadores
Tina de Jokab Safety. A un moédulo Vital pueden conectarse
30 componentes como maximo.

- iPara instalar y montar sencillamente un
sistema de seguridad!

Vital es un médulo de seguridad electronico, de 22,5 mmy
delgado, que supervisa dinamicamente varios componentes
de seguridad. Las regletas desmontables de Vital facilitan la
conexion, la localizacién de fallos y el cambio de modulos.
Vital y los componentes de proteccion se montan con cables
normales o con conexiones M12.

* Categoria de seguridad 4, segun EN
954-1/EN ISO 13849-1circuito dinami-
co de seguridad

e Anchura 22,5 mm

» Admite cables largos

* Rearme manual supervisado o automatico * Salida de informacién con dos funciones
* Dos salidas de seguridad NA
* Regletas desmontables

* Indicacion con LEDs de la alimentacion,
la sefial dinamica y las salidas

* Tendido de cables o conexiones mas
rentables
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Conexion de sensores y longitudes de ca-
bles a Vital (Véanse también las paginas
3:6y3:7)

Tres alternativas de conexion

Al conectar sensores/unidades Eden, Tina y Spot al circuito de
seguridad de Vital, debe utilizarse uno de los tres modos de
conexion basicos que se detallan a continuacion para cumplir

la categoria de seguridad 4 como establece lar norma EN 954-
1/EN ISO 13849-1 (véase el dibujo mas abajo).

Ejemplo @

Conecte cada sensor/unidad al circuito de seguridad de Vital con el
cable correspondiente directamente a la regleta en el armario con
el modulo de seguridad Vital. Informacion sobre si cada sensor esta
conectado a la regleta.

Ejemplo @

Utilice Tina 4A/Tina 8A para conectar varios sensores a un bloque de
conexion Otros bloques/cajas de conexion no se recomiendan
para la categoria de seguridad 4. La informacién sobre el estado
de cada sensor/unidad esta disponible en el bloque de conexion.

Ejemplo @

Use los conectores en "Y" M12-3A y M12-3B para conectar los
encoders/las unidades en serie/paralelo.

Longitudes de cable y nimero de sensores/unidades para
las tres alternativas de conexion

Para calcular el nimero de unidades conectadas se usa como
referencia que un Spot T/R equivale a cinco unidades Eden o
Tina. La unidades conectadas en paralelo se cuenta como una (1)
unidad. Para los ejemplos indicados anteriormente se establecen
los siguientes valores de referencia:

Ejemplo @

Longitud de conducto max. total 1.000 m (0,75 mm? 6 0,34 mm?)
para la conexion antes mencionada. Esta conexion equivale a 9
unidades Eden/Tina. Puede conectarse un total de 30 unidades
Eden o Tina como maximo, pero en ese caso la longitud total del
cable se reduce a aproximadamente 500 m para 0,75 mm?) y 300
m para 0,34 mm?2,

Ejemplo @
600 m de cable (0,75 mm?) para Tina 8A 'y 10 m de cable tipo
M12-C1012 (0,34 mm?) para cada sensor/unidad que se conecta
a Tina 8A. Esta conexion equivale a 17 unidades Eden/Tina.

En total pueden conectarse hasta 3 Tina 8A a un Vital 1 con una
longitud de cable maxima de 600 m (0,75 mm?) entre aparatos y

Tina 8A. Esta conexion equivale en total a 27 unidades Eden o Tina
y esto se calcula de la siguiente manera: 3 x 8 Eden/Tina a Tina 8A
+ 3 Tina 8A. Sise usa Tina 4A, pueden conectarse hasta 6 unidades
(lo que equivale a 30 unidades Eden o Tina) con una longitud total
de cable de 600 m desde el armario hasta Tina 4A.

Ejemplo @

2x500 m de cable (0,75 mm?) desde el armarioy 10 m de cable (0,34
mm?) a cada sensor/unidad 0 2 x 10 m de cable (0,75 mm?) desde el
armario de mando y 200 m de cable (0,75 mm?) a cada sensor. Esta
conexion equivale a 16 unidades Eden/Tina.

Un total de 30 unidades Eden o Tina como maximo pueden
conectarse usando unalongitud total de cable de 1.000 m (0,75 mm?
) y 400 m (0,34 mm?). Si la alimentacion solo se realiza desde una
direccién, la longitud total de cable se reduce a aproximadamente
300 my 100 m respectivamente.

Consejos para la conexion de sensores con principio de
funcionamiento dinamico a Vital y Pluto.

La conexiéon de sensores puede efectuarse de muchas maneras
diferentes. A continuacion damos algunos ejemplos para unaconexion
mejory mas estable. Los consejos son generales, pero particularmente
aplicables si se usan unidades Tina 4A y Tina 8A.

* Nunca tenga mas que el nimero de sensores recomendado en
el circuito.

* Enlo posible, use una fuente de alimentacion conmutada que
proporcione una corriente estable de 24 Vcc.

» Use los cables mas cortos posibles en el sistema para los
sensores.

» Al conectar una unidad Tina-4A o Tina-8A la tension de
alimentacion en la regleta (en el exterior de la unidad) no debe
ser inferior a 20 voltios.

* Utilice cable blindado, preferentemente de 0,75 mm? o mas
grueso, desde el armario y conéctelo a tierra en un extremo, por
ejemplo en el armario, no en ambos.

* No coloque el cable de sefial cerca de cables de alta tension o cerca
de equipos que producen mucha interferencia, como convertidores
de frecuencia para motores eléctricos.

* Nunca conecte conductores sobrantes.

» Si se usa M12-3B para la conexién de un circuito paralelo,
con alimentacioén a los encoders de dos direcciones, el
circuito debe ser lo mas corto posible. Esto se debe a que
los conductores que no se utilizan también son conectados,
lo que aumenta la carga capacitiva y reduce la estabilidad del
sistema.
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Armario

Reglet: X cantidad

Los diagramas siguientes muestran la cantidad de Eden que pueden conectarse a Vital y Pluto con la variacion
de tension maxima. Los valores se han determinado en un entorno de laboratorio. Por lo tanto, la cantidad real de
Eden conectados puede ser diferente a las que se indican en la tabla. Los valores tienen caracter indicativo y Jokab
Safety recomienda un maximo de 30 Eden por Vital y un maximo de 10 Eden por entrada Pluto. Los diagramas
se realizaron de acuerdo con mediciones con el ejemplo de conexion A. Si se usa el ejemplo de conexion By un
cable de 0,34 mm? (con tension de alimentacion de dos direcciones), pueden utilizarse los valores para 0,75 mm?
en los diagramas.

Armario

de metros de cable Regleta

Vital

Cantidad de
sensores

50
45
40
35
30
25
20
15
10

Cantidad de
sensores

50
45
40
35
30
25
20
15
10

- Par 0,34 mm?

] oot

antidad de encoders

S

X cantidad de metros de cable
o e e

Y cantidad‘de encoders

-

Vital

Y q

B.

X cantidad de metros de cab

e e -

Cantidad de Eden para Vital

. Impar 0,34 mm? Par 0,75 mm?

. Impar 0,75 mm?

4849 4849

. Par 0,34 mm?

46 45

40 39
3637

33
32

22 54
1817
1443
10
9

100 200 300 400 500 metros

de cable

Cantidad de Eden para Pluto

. Impar 0,34 mm? Par 0,75 mm?

. Impar 0,75 mm?
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Los diagramas muestran la cantidad de Tina-3A, Tina-6A, Tina-7A y SmileTina que pueden conectarse a Vital y
Pluto con la maxima variacion de tension. Los valores se han determinado en un entorno de laboratorio. Por lo tanto,
la cantidad real de unidades conectadas puede ser diferente a las que se indican en la tabla. Los valores tienen
caracter indicativo y Jokab Safety recomienda un maximo de 30 unidades por Vital y un maximo de 10 unidades por
entrada Pluto. Los diagramas se realizaron de acuerdo con mediciones con el ejemplo de conexion A. Si se usa el
ejemplo de conexién By un cable de 0,34mm?, pueden utilizarse los valores para 0,75 mm? en los diagramas.

Armario
Regleta X cantidad de metros de cable
H .
Y
A.

Vital

Cantidad de
sensores

35

. Par 0,34 mm?

cantidad

Cantidad de Tina-3A, 6A, 7A y Smile Tina para Vital
. Impar 0,34 mm?

de encoders

Armario

Regleta

=

Vital

Par 0,75 mm?

B.

X cantidad de metros de cable

Y cantidad/de encoders

X cantidad de metros de cabl
—

. Impar 0,75 mm?

3231 ’32

30 A

25

20

15

Cantidad de
sensores

35

. Par 0,34 mm?

31 | 32373234

32

31

100

200

242>

13

300

22

400

18

500 metros
de cable

Cantidad de Tina-3A, 6A, 7A y Smile Tina para Pluto
. Impar 0,75 mm?

. Impar 0,34 mm?

Par 0,75 mm?

30

25

20

15

10

100

200

300
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Conexion de rearme - Vital 1

Rearme supervisado de forma
manual

£B1(+) %m x4

El rearme supervisado de forma manual se
conecta a la entrada X1 que debe cerrarse
y abrirse para que se activen los relés de
salida.

Conexion de salidas de
seguridad

Vital 1 tiene dos salidas de seguridad dobles
en serie (2 NA).

Para proteger las salidas se recomienda
eliminar las cargas colocando apagachis-
pas. Es adecuado un circuito VDR, un
circuito RC o un diodo correctamente se-
leccionado. Los diodos prolongan el tiempo
de desconexion de la carga.

Rearme automatico

é;B1(+) %X‘l bX4

El rearme automatico se selecciona colo-
cando un puente entre B1, X1 y X4. De
esa manera las salidas se activan al mismo
tiempo que las entradas.

Conexion de salida de

informacion

+24V
F—————
| +24V B1
lov B2 Vital 1 g
L— — &

ov

Vital 1 tiene una salida de relé con infor-
macion doble.

La salida de relé Y14 esta conectada
internamente a OV y 24V de la siguiente
manera:

* Y14 estacerradointernamente hasta OV

B2 cuando Vital 1 no esta rearmado.

* Y14 esta cerrado internamente hasta
+24V B1

cuando el relé esta armado.

Conexién de proteccién - Vital 1

TEST

La prueba de los contactores y relés se
puede hacer entre B1 y X1 tanto en el
rearme automatico como manual.

Conexion de S1

Un numero par de unidades en serie (Eden
+ Spot + Tina) requiere una conexién entre
B1 y S1. S1 no se debe conectar para
numeros impares de unidades.

Consultar el dibujo mas abajo (figura A)
y otros ejemplos en el manual.

EMERGENCY STOP
SMILE 11EA TINA

EDEN EMERGENCY STOP
v
D )
\ @
! zls ols 3w 1[z2]3]4]s ZZIVDC
no-r o @— 24vDC + - U RESET
MNENE R S]]
M
Eéi;i §§§§§ 7rzsr INFO
1 TEST INFO PLC
T1 gt L
ifo | info J?-
7 TEST info
| | Supply L . . Supply Supply -l '
| A1 A2 s1 g1 T1 B2 R1 x1Rx4atv14 Al A2 ST g1 T B2 Rt x’; X: Y14 Al A2 St B1 T1B2 Rt X1 X4 Y14
E IR RN N | | B)ee mee g Tost Test/Auto Test/Auto
med manuel el Inin A2A
24VDC Reset B)EJEN with manual reset N gﬁm’lymﬁipnﬁnﬁ ‘I’IOI::K‘Z auatﬁdataen';tsgtr‘vl:n":gse )Nz,ﬁ‘ﬁme'i."c m:t?) s’:‘.’ﬁ-\E gm:"%w"&dmgmﬂ""ﬁgm
JOKAB SAFETY | geney siop
Type: VITAL 1
\,1_ \,1_ B2 TB' | | TRANSMITTER RECENER EMERGENCY STOP
| SPOT..T SPOT.R
2 2 | N v
3 14 23 24 Yi4 Info | =2
INFORMATION | | Tz |+ g |z |s 4|s
3w PLC | - T
tat e lele |=|s|n]*]e 3w
5 i U R R [y e e
*) K12 81 +24VDC | RESET
. ___TH___ | ' . TEST INFO
b = info =
TEST INFO
o 1 pLe / PLC
¥)q K2 L — —
- M12 Connector/Cable
Suppl Pin 1 = brown 4
A)EDEN med manuell tterstilning sam PPy - Sueply 1| Pin 2 = white i
6vervaknlng av yttre kuntaktorer/relﬂer Al A2 S1B1 T1 B2 1 X1 X4 Y14 Al A2 S1 Bl T1B2 Ry X1 X4 Y14 Pin 3 = blue
Er'ltowlth m'amﬂ re?et " tors /rel + = Test + = Test/Auto :;n g = black 'u'lol;t
monitoring of external contactors/relays Reset Reset n = grey 1 info
0BS: Anvdnd alltid transientskydd t.ex. VDR! , usbom SPOT med manuell &terstalinin
9 Nodstopp med TINA3A och aut. &terstdlinine
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Caracteristicas técnicas - Vital 1

Salida de informacion (contac-
to de conmutacion)
Y14 -(0V)
+(24V)
Carga max. sobre Y14

Indica que Vital no ha sido rear-
mado.

Indica que Vital esta rearmado.
200 mA (fusible automatico
interno)

Fabricante JOKAB SAFETY AB, Suecia
Numero de referencia/datos

para efectuar el pedido: 20-052-00 Vital 1
Categoria de seguridad (segun

EN 954-1/EN ISO 13849-1) 4

Color Negro y beige

Peso 220 g

Tension de funcionamiento
Vital (A1-A2)

De Vital a sensores/unidades
(B1-B2)

24 Vcc +/- 15%

24 Vcc

Fusible

Debe colocarse un fusible ex-
terno en serie con la tension de
alimentacion a A1

3 AT

Indicacion de funcionamiento
con LEDs
On

Luz fija: Tension de alimentacion
correcta

Luz parpadeante: Tension muy
baja o cortocircuito.

T: seiial de salida din. correcta,
R: sefal de entrada din. correcta,
Los relés de salida estan acti-
vados.

Resistencia de cable max.
a la tension nominal para X1

150 Ohm

Montaje
Rail
Temperatura ambiente

Rail DIN de 35 mm
de-10°Ca+55°C

Consumo de potencia
Alimentacion cc a la tension
nominal (sin carga)
Alimentacion cc a la tension
nominal (carga max.)

3W

48 W

Circuito dinamico de seguridad
T1
R1

sefal dinamica de salida
sefial dinamica de entrada

Regletas de conexién (des-

montables)

Max. par de apriete del tornillo

Max. superficie de conexién:
Conductores solidos
Conductor con casquillo

Distancia de aislamiento en aire

1 Nm

1x4mm?/2x1,5mm?/12AWG
1x2,5mm?/2x1mm?
4kV/2 DIN VDE 0110

Entrada de rearme X1
Alimentacion a X1 en el rearme
Consumo de corriente

Tiempo de cierre minimo para el
rearme

+24Vcec
30 mA (300 mA en pulsos du-
rante cierre de contacto)

80 ms

Grado de proteccion
Envolvente
Regleta de conexion

IP 40 IEC 60529
IP 20 IEC 60529

Conexion de S1:

Un numero par de unidades en serie ( Eden + Spot T/R + Tina)
requiere una conexion entre B1 y S1. Un numero impar, ninguna

conexion entre B1y S1.

Cantidad de encoders/uni-
dades
Cantidad maxima de unidades

Este equipo esta destinado para (requisito de CSA/UL):

* uso en interiores
e altitud max. 2.000 m

* humedad relativa max. 80% a 31 °C como maximo y linealidad

decreciente hasta 50% a 40 °C.

* nivel de contaminacion 2

* categoria de instalacion (categoria de sobretension) Il:
Nivel local, aparatos, equipos portatiles, etc. con sobretensiones
transitorias (categoria de sobretension) Ill.

Este equipo no debe utilizarse para otros fines que los indicados

en la descripcion técnica.

Eden o Tina a Vital 1 30
Longitud max. total de cable

segun la cantidad de unidades

Eden/Tina 1.000 m
Numero max. de barreras foto-

eléctricas Spot T/R para Vital 1 |6
Longitud max. total de cable en

funcion del nimero de Spot T/R | 600 m

Numero max. de unidades segun el tamafio de cable y la apli-
cacion. Véanse los ejemplos en la pagina 3:5, 3:6 y 3:7 para la
longitud de cable maxima mas adelante: Conexion de sensores y

longitudes de cable a Vital 1 y el nimero de unidades Tina/Eden a

Vital y Pluto.

Tiempos de respuesta

Al activar la alimentacién < 65 ms
En la marcha (entrada-salida) <40 ms
En el paro (entrada-salida) <38 ms
En fallo de alimentacion <45 ms
Salidas de relé

NA 2

Capacidad de apertura maxima,
carga res.

Capacidad de apertura minima
Material de contacto

Vida util mecanica

Fusible externo en serie con
las salidas (EN 60947-5-1)

6A/250 Vca/1500 VA/150W
10 mA/10V
AgCdO

>107 operaciones

6,3 A de precision 6 4 A lento

La regleta de conexién es desmontable sin necesidad
de desconectar cables.

www.jokabsafety.com
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¢Por qué es

importante tener

unidades de

adaptadores Tina?

Certificaciones:

Q inpecta @ CE€

Aplicaciones:

Para conectar muchos compo-
nentes de seguridad diferentes
al circuito de seguridad de
Vital/Pluto.

30 unidades Tina en
serie como maximo.

Tina 2A Tina 2B Tina 3A Tina 7A

L s * o8

Tina 10A

Indicacién separada para
cada alfombra de segu-
ridad, borde sensible o
bumper conectado.

Tina 10 B/C

Modulo de seguridad Vital o circuito de seguridad del
automata de seguridad Pluto, categoria 4, con unidades Tina

,,__ /%

4 |-

!..,
- -

aEeE L.
Bypass y supervision de lamparas

Tina 5A

-iPara adaptarlos componentes de seguridad
al circuito dinamico monocanal de acuerdo
con la categoria de seguridad 4!

Las unidades Tina adaptan el circuito dinamico de seguridad
en Vital y Pluto a los componentes de seguridad con conec-
tores mecanicos como paros de emergencia, interruptores
y barreras/cortinas fotoeléctricas con salidas dobles. Esto
posibilita la categoria de seguridad 4 segun EN 954-1/EN
ISO 13849-1 para los componentes de seguridad conec-
tados junto con la unidad de control Vital/Pluto. Tener en
cuenta que los componentes dinamicos de seguridad de
Jokab Safety, por ejemplo Eden y Spot, pueden conectarse
directamente al circuito dinamico de Vital/Pluto sin usar una
unidad de adaptador Tina intermedia.

- iPara pasar por alto componentes de segu-
ridad para el circuito dinamico!

Tina 5A se utiliza para pasar por alto componentes de se-
guridad en un circuito dinamico y ofrece la posibilidad de
conectar una lampara de indicacion supervisada. Durante
el bypass de un dispositivo de proteccion, por ejemplo una

3:10 I =JOKAB SAFETY=

Los bloques de conexion facilitan el cableado

barrera luminosa, una puerta o ambas, existe la posibilidad
de conectar una lampara para indicar que el bypass esta
funcionando. Con este sistema es posible pasar por alto
simultaneamente uno o varios componentes de seguridad.

-iComobloque de conexion paralaconexiéon
simplificada al circuito dinamico!

Los bloques de conexion Tina 4A/8A estan disponibles
con 4 u 8 conexiones M12. Se utilizan para conectar va-
rios componentes de seguridad con un conector M12. El
blogue se conecta al armario con un cable que también
contiene informacion sobre el estado de cada componente
de seguridad. Asi, se simplifica el cableado. El bloque de
conexion tiene circuitos electronicos que recodifican la
sefial dinamica en el circuito de seguridad. Tener en cuenta
que es posible conectar varios bloques de conexion a un
Vital/Pluto. Utilizando bloques de conexion Tina 4A/8A se
previenen las conexiones incorrectas y es posible reducir
significativamente los costes de cableado. También existe
un Tina 8B Profibus donde las sefiales de informacion se
dirigen al conector Profibus.

www.jokabsafety.com



TI n a disponible en varias

versiones

Tina esta disponible en varias versiones en funcion del tipo de componente de seguridad que va a conectarse al circuito
de Vital o Pluto. También hay disponible una unidad de bypass, tres bloques de conexion con 2, 4 u 8 conectores M12,
asi como un tapon de cierre para conectores que no se utilizan. Como opcion hay disponibles conectores en "Y" para
conexion en serie o en paralelo, en incluso la conexion de barreras fotoeléctricas con emisor y receptor separados.

Una caracteristica comun de todas las versiones de Tina es que recodifican la sefial dinamica en el circuito de seguridad

de Vital/Pluto.
1 = | |3
; - " 4
T o ’ ‘ , \
T—
Tina 2A Tina 2B Tina 3A Tina 4A Tina 1A Tina 8A Tina 8B
1 ] ]
:n.f"'1 - S }
Tina 7A Tina 10A Tina 10 B/C Tina 11A Tina 12A

Tina 2A/B, Tina 3A y Tina 7A se utilizan para conectar
componentes de seguridad con conectores mecanicos,
como paros de emergencia, interruptores y cortinas/barreras
fotoeléctricas con salidas de relé. NOTA: Para alcanzar la
categoria 4 y reducir el riesgo de interferencias eléctricas,
Tina 2 A, 3A'y 7A deben montarse dentro de la misma en-
volvente fisica que el componente de seguridad que va a
supervisarse y conectarse a las unidades Tina con un cable
lo mas corto posible.

Tina 10A/B/C se usa para conectar la barrera/cortina fo-
toeléctrica Focus a Vital o Pluto. Tina 10B tiene un conector
M12 extra que permite reset, [dampara de reset y desconexion
de la alimentacion de Focus. Tina 10C tiene un conector M12
extra que permite conectar la corriente al emisor Focus.

2

&

Tina 6A

Tina 6A se usa para conectar bordes sensibles y alfombras
de seguridad, y proporciona una indicacion para cada uni-
dad (Tina 7A también puede utilizarse). Si se conecta un
Tina 6A cerca del borde o alfombra, se reduce el riesgo de
interferencia eléctrica.

Tina 4A, Tina 8A, Tina 11A y Tina 12A se utilizan como
bloques de conexion y simplifican la conexion al circuito de
seguridad de Vital. Cada componente de seguridad se co-
necta al bloque con un conector M12. El bloque se conecta
al armario con un cable que también contiene informacion
de estado de cada componente de seguridad conectado a
Tina 4A/Tina 8A y la suma de informacion de Tina 11A/Tina
12A. También existe un Tina 8B Profibus donde las sefiales
de informacion se dirigen al conector Profibus. Tina 1A debe
utilizarse como tapdn de cierre en las conexiones M12 que
no se utilizan.

Tina 5A

Tina 5A se utiliza como bypass para componentes de segu-
ridad en el circuito de seguridad de Vital y para supervisar
la indicacion de lamparas en el caso del bypass.

- ¢Por qué debe elegir a Tina?

* Categoria de seguridad 4, segun EN 954-1/EN ISO
13849-1

conectado al circuito

» Conexion rapida con conector M12
* Supervision de lampara que indica bypass

* Indicacion separada de cada componente de seguridad ¢ Tendido de cables o conexiones mas rentables

www.jokabsafety.com

EEJOKABSMFETYEEI3H1



eoe oo
900099099 Ayiomata de

seguridad
Pluto

PLUTO &= ma
r""-r—'l' o

00000000
-u-}---
|y

Tina 4A y Tina 8A

Tina 4A

Maédulo de S
seguridad, || #9908
Vital

Tina 4A y Tina 8A son bloques de conexién con compo-
nentes electronicos que recodifican la sefial dinamica en
el circuito de seguridad de Vital/Pluto.

En Tina 4A y Tina 8A se incluye una regleta de conexion

para:

¢ tensidn de alimentacion (24 Vcc)

¢ entrada/salida de la sefial dinamica codificada

* sefiales de informacion para indicar los sensores
conectados

3:12 I =JOKAB SAFETY=

Cada conexion M12 de Tina 4A y Tina 8A incluye:

* tension de alimentacion (24 Vcc)

* entrada y salida supervisadas por cortocircuito que re-
quieren la conexion de Eden, Tina o Spot T/R.

* entrada para sefal de informacion del encoder conectado

NOTA: Es posible conectar varios Tina 4A y Tina 8A a Vital/
Pluto. Los cables adecuados, con conductor de alimentacion
de 0,75mm?y conductor de informacion de 0,5mm?2, son C9
para Tina 4A y C13 para Tina 8A.

Véase la lista de componentes.

www.jokabsafety.com



Conexion 1
Un Eden esta conectado directamente a Tina 8A. La senal
de informacion muestra el estado del Eden.

Conexién 2

La proteccion fotoeléctrica Focus esta conectada a un Tina
8A a través de un Tina 10A que va montado directamente
en la proteccion fotoeléctrica. Tina 10A tiene conector
M12. Para conectar el bloque de conexidn se recomienda
utilizar un cable con conectores M12 en ambos extremos. |
Tina 10A existe una indicacion LED que muestra el estado
de la proteccion fotoeléctrica. La misma sefial de informa-
cion también esta conectada al bloque de conexion, Tina
8A. Tina 10Ay el emisor Focus estan conectados a través
de M12-3B a Tina 8A.

Conexion 3

Una barrera fotoeléctrica Spot con emisor (T) y receptor
(R) esta conectada mediante un conector en "Y" (M12-3B)
y un cable con conectores M12 a Tina 8A. La informacion
indicada en el LED de Spot también esta conectada al
bloque de conexion, Tina 8A.

Conexion 4

Una alfombra de seguridad (lo mismo es aplicable al
bumper o borde sensible) esta conectada a través de un
Tina 6A a Tina 8A. Se recomienda conectar el Tina 6A
directamente al bloque de conexion. Los LEDs de Tina

HH3301D Ejemplo de conexion

6A indican el estado de la alfombra de seguridad. La misma
sefial de informacién también esta conectada al bloque de
conexion, Tina 8A.

Conexioén 5

Un Smile esta conectado a Tina 8A. La informacion indicada
en el LED de Smile también esta conectada al bloque de
conexion, Tina 8A.

Conexion 6

Un interruptor esta conectado a través de un Tina 3A mon-
tado directamente en el interruptor. Tina 3A tiene conector
M1 2. Para conectar el bloque de conexion se utiliza un cable
con conectores M12 en ambos extremos. En Tina 3A existe
una indicacion LED que muestra el estado del interruptor.
La misma sefial de informacion también esta conectada al
bloque de conexion, Tina 8A.

Conexion 7

Un Spot 35, emisor y receptor estan conectados a través
de un conector en "Y" ( M12-3B) montado directamente
en el Tina 8A.

Conexion 8

Tina 1A debe utilizarse como tapén de cierre en las conexio-
nes M12 que no se utilizan cuando no hay conectado ningun
componente seguridad.

NOTA: Ninguna conexion debe estar vacia.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 EMERGENCY STOP 5 TRANSMITTER 7 RECEIVER 7 LIGHT GRID/CURTAIN 2
SPOT..T SPOT..R SMILE 11EA SPOT..T SPOT..R F5EUS
TINA N 4 Focus SANDARE /
r — b q > ‘1 r — b q 9 j MOTTAGARE /RECIVER TRANSMITIER
I I I I 2 7 1 3 4 8 5 6 103
mrarah TET s mraraf TETS T R i d
T2 V7 Y1 Y3 o4 Ve s Ys Y
+ - + - T o1 y - + - 3losl 2 g 2 o 3 x HEE
—la]m <0 clalm]|v]|w - 5 5 H o ES 2 5 3| 5 >
HHAHERHEAHE [ e
o 2 |0 |0 =3 o 2|0 |0 o o

+ JL - U 1

brown 1
white 2
blue 3
black 4
grey 5

wlw|e]w |-|a|m]<]o
c
Llo|3]2 (2|22
(28 |8 els|2|e |8
2|0 |0 | o o |z |o|o o>
D> C > 7
Tina10A
[U]

. : HEIEEE:
Tina 8A Tina 1A 1515 |3(3 |5 INTERL. DOOR/HATCH 6
< JSNY5B
SAFETY MAT/
——————————— o STRIP 4
| = = | r 7
‘ . l lw lm lv m\L ~ |© 1‘ ‘
Al A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4
| + - Test/Autol (CRORORC | |
‘ 24VDC Reset info ‘ ‘
Type: VITAL1
‘ ype JOKAB SAFETY ‘ M12 Connector/Cable ‘ NI
-+ S g A : - 5|2 3
‘ 1 1 ‘ o l‘ Pin 1 = brown 4+ ‘ AR
\2 \2 fin 2 = white 1L in I
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Caracteristicas técnicas - unidades Tina

Fabricante

JOKAB SAFETY AB, Suecia

Numero de referencia /
datos para efectuar el pedido:

20-054-00 Tina 1A
20-054-01 Tina 2A
20-054-11 Tina 2B
20-054-02 Tina 3A
20-054-14 Tina 3Aps
20-054-03 Tina 4A
20-054-04 Tina 5A
20-054-06 Tina 6A
20-054-07 Tina 7A
20-054-05 Tina 8A
20-054-10 Tina 8B ProfiBus
20-054-12 Tina 10A
20-054-13 Tina 10B
20-054-16 Tina 10C
20-054-17 Tina 11A
20-054-18 Tina 12A

Consumo de corriente

Tina 1A, 2A, 2By 11A 17 mA
Tina 3A, 6Ay 7A 47 mA
Tina 4A 10 mA
Tina 8A 15 mA
Tina 3A,6Ay 7A

Corriente a través de los circuitos

de seguridad 12 mA
Corriente de cortocircuito entre

los circuitos de seguridad 10 mA
Tina 4A y Tina 8A

Par de apriete maximo para

regleta: 0,25 Nm

Temperatura ambiente
almacenamiento
funcionamiento

-30°Ca+70°C
-10°Ca+55°C

Caracteristicas técnicas - Tina 1A, 2A, 2B, 3A, 4A, 6A, 7A, 8Ay 11A

Material

base de poliamida

Categoria de seguridad con Vital
o Pluto segun EN 954-1/EN ISO

Longitud de cable/numero de
unidades

véanse las caracteristicas de Vital

Grado de proteccion

IP 67 (Tina 7a IP 20)

13849-1 4

Color negro

LED en Tina 1A, 2A, 2B, 3A, 6A,

7Ay 11A

verde: el dispositivo de seguridad fun-
ciona correctamente, circuito de
conexion cerrado

parpadeante: el dispositivo de seguridad funcio-
na correctamente, circuito abierto
en un sensor anterior.

rojo: dispositivo de seguridad abierto,

circuito de seguridad abierto (rojo
fijo no se utiliza en Tina 1A, 2A

y 11A) (los LEDs en Tina 11A
parpadean cuando se abren las
unidades conectadas)

Tina 1A

marron

Conexiones Tina 1A, 2A, 2B, 3A,
4A,6A,7A,8Ay 11A
marron (1)

blanco (2)
azul (3)
negro (4)
gris (5)

24 Vce +15%,-25%

24 Vcc +15%,-15% para Tina
4A,8A

y 11A

sefal dinamica de entrada

0 Vcc

sefal dinamica de salida
salida de informacién

(Tina 1A con pulsos)

24 Vcc con LED verde o parpadeante
(tolerancia - 2 Vcc), 10 mA max.
0 Vce con LED rojo (tolerancia +2 Vcc).

Regleta 5 - 8, 13 en Tina 4A, estado para la unidad conectada
Regleta 5 - 13 en Tina 8A, estado de unidad conectada segun
la conexion 5 indicada anteriormente

NOTA: Se recomienda usar cable apantallado entre el armario y Tina
4A/8A. La pantalla se conecta a tierra en el armario.

+ R -
azul__#ve } Solo en Tina

+—=o1

— 6———n
—— Sl
— 8———n
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Véase el ejemplo de conexion HA3307A.
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Tina 8A
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Véase el ejererIo de coneriic')ﬂnAH H3300D.

94.5x3 (2X) 4.5 (2X)

n—2o02

—’ g
r—=0o4
=28
—26 N

INFO

5 info-—012
—213 45

Tina 11A

Véase el ejemplo de conexion HBOO0O3A, 5A.

Para alcanzar la categoria de sensor 4 segun EN 954-1/
EN ISO 13849-1 la conexion del encoder de seguridad debe efec-
tuarse dentro del envolvente para paro de emergencia, interruptor...

Véase el ejemplo de conexion HH3300A.
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Tina 5A

Bypass de Eden y unidades Tina.

Sivan a pasarse por alto una o varias unidades Eden
o Tina con un Tina 5A, debe ajustarse un LED, por
ejemplo 1N4007, con direccion de salida de la clavija
4 desde la ultima unidad "anulada".

Si una o varias unidades Eden o Tina van a pasarse
por alto con una o varias unidades Eden o Tina direc-
tamente opuestas entre si, debe colocarse un LED,
por ejemplo 1N4007, en la ultima unidad de ambos
circuitos con direccion de salida del 4. Véase, por
ejemplo, el dibujo HD3801A.

Durante el bypass de Tina 10A, B o C o de mas de
una unidad opuesta a la otra se recomienda utilizar
Tina 5A o M12-3M. Véase el ejemplo HE3824C, D,
E,FoG.

Funcionamiento

Tina BA es una unidad para el bypass de dispositivos de
proteccion que puede conectarse a una lampara de indi-
cacion supervisada. Durante el bypass de un dispositivo de
proteccion, por ejemplo una barrera luminosa, una puerta o
ambas, existe la posibilidad de conectar una lampara para
indicar que el bypass esta funcionando.

Cuando Tina 5A recibe una sefal dinamica para S1y la
lampara de bypass (1 - 5W) conectada a L1-L2 se ilumina, se
obtiene una senfal de salida dinamica en S2 y S3. Con esta
sefal se obtiene la funcion de bypass. Un fallo de alimenta-
cion o un cortocircuito en la lampara provoca una interrupcion
de la sefal dinamica, lo que interrumpe el bypass.

La sefial dinamica a S1 en Tina 5A debe ser la sefial de
entrada del primer de los dispositivos de proteccion que van
a derivarse. La sefal puede conectarse con conectores de
un relé de seguridad, temporizador de seguridad o iniciarse
mediante una unidad con principio de trabajo dinamico, por
ejemplo un sensor Eden o una barrera fotoeléctrica Spot.
La sefal dinamica de salida de S2 o S3 se conecta a la
sefal de salida de los dispositivos de proteccién que van
a derivarse.

S2 se utiliza si.

* un numeroimpar de dispositivos de proteccion van a
ser derivados por un numero impar de unidades, es decir
la suma de unidades Tina + Eden y Spot. Véase el dibujo
HE3824C.

* un numeropar de dispositivos de proteccion van a ser
derivados por un numero par de unidades, es decir la
suma de unidades Tina + Eden y Spot. Véase el dibujo
HE3824C.

S2 se utiliza si.

* un numeroimpar de dispositivos de proteccion van a ser
derivados por un numero par de unidades, es decir la
suma de unidades Tina + Eden y Spot. Véase el dibujo
HE3824C.

* un numeropar de dispositivos de proteccion van a ser
derivados por un numero impar de unidades, es decir la
suma de unidades Tina + Eden y Spot. Véase el dibujo
HE3824C.

—— -

Caracteristicas técnicas de Tina 5A

Fabricante

JOKAB SAFETY AB, Suecia

Numero de referencia/datos

para efectuar el pedido: 20-054-04 Tina BA
Categoria de seguridad con

Vital o Pluto seguin EN 954-1/

EN ISO 13849-1 4

Color negro y beige

Peso 135 g

Bypass Tina 5A puede pasar por alto
como maximo 30 unidades
Eden/Tina o 6 unidades Spot
T/R.

Conexiones

A1-A2 tension de funcionamiento
S1 entrada dinamica

S2 Salida dinamica recodificada
S8 salida dinamica recodificada
2 veces

L1-L2 [dmpara de bypass

(o resistencia de 820
ohmios/2W cuando no se
requiere lampara)

Tina 5A se suministra con una
resistencia que debe retirarse
cuando se conecta la lampara).
Salida de informacion Y14 en
bypass

24 Vcec +/- 10%
10 mA
20 mA max.

20 mA max.
min. 1 W, max. 5 W

10 mA max.

Indicacion LED
Sedal:
Encendido:
Anulado:

entrada de sefal dinamica en S1
tension de alimentacién

salida de sefal dinamica en S2
y S8,y 24 Vcc para L1-L2

Consumo de corriente A1-A2
sin bypass
con bypass y l[dmpara de 5 W

10 mA
240 mA

Montaje
Rail

Rail DIN de 35 mm

Temperatura ambiente

-10°Ca+55°C

Grado de proteccion

IP40
IP20

Envolvente
Tina 5A tiene una salida de informacién Y14 que entrega 24 | Conexién
Vee, 10 mA como maximo cuando se aprueba el bypass y se
obtiene la sefal de salida en S2 y S3. Véanse los ejemplos
de conexion HE3824C, D, E, Fo G.
www.jokabsafety.com
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Tina 10A, 10By 10C

Tina 10 A/B/C son tres unidades de conexion con
conectores M12 que permiten conectar facilmente una
cortina o barrera fotoeléctrica Focus con salidas OSSD
al circuito dinamico de seguridad en Vital y Pluto. A
su vez, esto permite interconexiones completas, con
cableado M12, lo que reduce el cableado al armario y
las conexiones en el mismo. Tina 10 A/B/C tiene LEDs
para indicar la funcién con luz verde, roja o verde/roja
parpadeante.

Tina 10A: tiene 2 conectores M12 que se conectana 1:
Vital/Pluto y 2: emisor de cortina/barrera fotoeléctrica
Focus.

Véase el ejemplo de conexion HH3300F,
HR7000L-01.

Tina 10B: tiene 3 conectores M12 que se conectana 1:
Vital/Pluto y 2: receptor de cortina/barrera fotoeléctrica
Focus y 3: Pulsador de reset externo y lampara de mu-
ting, por ejemplo unidad FMI-1C.

Véase el ejemplo de conexién HR7000L-01.

Tina 10C: tiene 3 conectores M12 que se conectana 1:
Vital/Pluto y 2: receptor de cortina/barrera fotoeléctri-

Caracteristicas técnicas de Tina 10A,

10By 10C

Fabricante

JOKAB SAFETY AB, Suecia

Numero de referencia /
datos para efectuar el pedido:

20-054-12 Tina 10A
20-054-13 Tina 10B
20-054-16 Tina 10C

Color negro
Categoria de seguridad con

Vital 1 o Pluto segun EN 954-

1/EN I1SO 13849-1 4

Tensién nominal
Tina 10A/B/C:

24 Vce +/-20%

LED en Tina 10A/B/C
Verde:

Parpadeante:

Rojo:

Focus funciona correctamente,
circuito de seguridad cerrado
Focus funciona correctamente,
circuito de seguridad abierto
Focus abierto, circuito de seguri-
dad abierto

Consumo de corriente

Tina 10A/B/C: 60mA
Temperatura ambiente

Almacenamiento: -10°Ca+55°C
Funcionamiento: -10°Ca+55°C
Material base de poliamida
Grado de proteccion IP 67

Numero de unidades conecta-

das a Vital

Numero max. de Tina 10A: 6

Numero max. de Tina 10B/C:

4 cuando Focus es alimentado
a través de Vital y se utiliza la
lampara de reset

6 cuando Focus es alimentado
por separado o no se utiliza
ninguna lampara de reset.

Numero de unidades conecta-
das a una entrada Pluto

ca Focus y 3: emisor de cortina/barrera fotoeléctrica | Numero max. de Tina 10A/B/C: | 2
FCI)CUS' . ., Conexiones
Véase el ejemplo de conexién HH3302D, Tina 10A 1: a Vital o Pluto
HR7000L-01. 2: al receptor de Focus
Tina 10B 1: a Vital o Pluto
2: al receptor de Focus
3: ala unidad Reset
Tina 10C 1: a Vital o Pluto
2: al receptor de Focus
3: al emisor de Focus
~ Conexiones Tina 10A, 10By 10C
Focus Receiver
Sl White +24vDC Tlna 10A Tina 10B Tina 10C
52 Brown +24vDC 2 ~a 2 Sa 2
)37 Green ﬁ “
Y2 Vellow
)57 Grey  OSSD1
)67 Pink 0ssD2
)77 Blue
)87 Red
\ : b3 b n
Vital / Pluto W Y e A
1
-72 3\;::/: +24VDC / / 3 / 3
- e Focus
=— Black H
5 Gjey FMI-1B Transmitter
S Brown +24vDC )127 Brown +24vVDC
2 white —T— >73 White
)37 Blue —@— )47 Blue ov
)47 Black —J— )57 Black
)57 Grey —®— >——— Grey
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Tina 12A

Soe

Tina 12A es un bloque de derivacion con conector
M12 que permite una conexién rapida y sencilla de
dos bloqueos de proceso Dalton o Magne 2A, con
encoder Eden integrado con un cable al autémata

Caracteristicas técnicas de Tina 12A

Fabricante

JOKAB SAFETY AB, Suecia

Numero de referencia/datos
para efectuar el pedido:

20-054-18 Tina 12A

Color negro
Categoria de seguridad con

Vital 1 o Pluto segun EN

954-1/ 4

EN ISO 13849-1

Tensiéon nominal

24 Vcc +/-20%

LED en Tina 12A

. 00 ¢ : Lo : Circuito d idad cerrad
de seguridad Pluto o circuito de seguridad Vital. Tina verde er:(i:(')'roos Sl s
12A tiene indicacion LED y salida de informacion que Sereedtaie Crorio e o ciisy
indican el estado de los encoders de seguridad. abierto

Tina 12A tiene tres conectores M12 de 8 polos que se Rojo: No se utiliza

conectan a Consumo de corriente 60 mA

1: Pluto/Vital, informacion para encoder y bloqueo,

asi como sefal de bloqueo Material

base de poliamida

2: Dalton con Eden n° 1 Grado de proteccién IP 67
2: Dalton con Eden n° 2 . :
Numero de unidades
conectadas a Vital
Numero max. de Tina 12A: 10
i @X Numero de unidades conecta-
das a una entrada Pluto
dh2 B 7 Be s B3 Be de ES RIS KA O ER ER T 1 Numero max. de Tina 12A: 3
<26V IN oV ouT Lock INFO 26V IN oV ouT LOCK INFO
+26V N OV DUT INFO LOCK INFO TINA 12A Conexion 1 Funcién
e L T L T 1 (Blanco) Sefial dinamica de entrada a
2 (Marrén) Eden 1
Tension de alimentacion +24
3 (Verde) Vcc para Dalton y Eden
4 (Amarillo) Sefial de bloqueo para Dalton
5 (Gris) No se utiliza
Salida de informacion Eden 1 &
6 (Rosa) Eden 2=funciona correctamente
7 (Azul) Sedal dinamica de salida de
8 (Rojo) Eden 2
0 Vcc

Salida de informacion Dalton 1
& Dalton 2=bloqueadas

Cableado

Superficie 0,34 mm?
Siempre cable blindado

La pantalla esta siempre conectada
a negativo en el conector macho

®
Muchos productos de Jokab Safety se conectan con conectores M12 es-
tandar. Esto facilita la instalacion, ahorra mucho tiempo y, al mismo tiempo,
reduce dramaticamente el riesgo de efectuar conexiones incorrectas.
Por eso, hemos desarrollado un cable con 5 conductores: 5 x 0,34 mm
+ pantalla, u 8 conductores; 8 x 0,34 mm + pantalla que tienen las ventajas
que debe tener un buen cable. Esta disponible en cualquier longitud o en
diversas longitudes estandar con conectores macho o hembra de fundi-
cion rectos o en angulo. C9 y C13 son cables especialmente adecuados
para los bloques de conexion Tina 4A y Tina 8A. Tienen conductores mas
gruesos, 0,75mm? para la tension de alimentacion y 0,56 mm? para los
demas conductores + pantalla. Véanse las demas variantes en la lista de
componentes.

La clavija guia en el conector se
indica con una flecha embutida
que es facil de reconocer.

Practico cable de PVC

El cable también esta disponible
en una longitud a eleccion

Cable para aplicaciones
especiales
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Ve

14 [1AV4ll

M12-3A M12-3B M12-3D M12-3E M12-3M

Hembra Hembra Hembra Hembra Hembra Hembra Hembra Hembra
i ’ i () (I
2 3 2 3 25— =3
‘ A . TEOTT
TS ‘1 = O 5] ‘Jums IESEINE |
[ ls O alllils e y O Ll 1|1 1
3 1 3 1N 1 [5 1
1 it )
— 1 1 1
Macho Hembra Macho Macho Hembra Macho Macho
Véase el ejemplo de Véase el ejemplo de Véase el ejemplo de Véase el ejemplo de Véase el ejemplo de
conexion conexion conexion conexion conexion
HA3306C, D - cap. 3. HA3306C, D. HH3300D, F. HBOOO08A- cap. 5. HBOOO1A, 2A, 4Ay 6A HH3300D - cap. 3.
HH3300A, D - cap. 3. HH3302D - cap. 3. HR70000, L. - cap. 4. - cap. 3. HH3301E - cap. 3.

Véase la lista de productos para los campos de aplicacion

M12-COo1 M12-CO02

M
) :CRC) e e
Hembra Macho

ase ede L L
LILLE L] L] Ll L L

Automata de seguridad
Pluto o médulo de seguri-
dad Vital

aee 909
— -
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iUn Vital vigila toda la célula robotizada!

La célula tiene dispositivos de seguridad di-
namicos conectados a Vital con las siguientes
funciones:

* Dos estaciones de carga £ I
En cada estacion de carga, una cortina fotoeléctrica  § _
controla si alguien introduce la mano en la zona de {
peligro, y un sensor Eden controla si el robot esta

en la misma zona de peligro. Esto significa que sélo
se envia una sefial de un paro si hay un robot y una
persona en la misma zona. Cuando la estacion esta
libre, la persona oprime el pulsador de rearme co-
nectado a la cortina fotoeléctrica.

e Cerramiento con puerta bloqueada con Eden Reset
Sise abre la puerta, el robot se detiene. Para rearmar Puerta/paro de Cortina foto-
¢ - f emergencia eléctrica
el sistema del robot, es necesario cerrar la puerta y - ,
activar un botén de rearme supervisado. oee P v .
. . . ) esoe SR R
* Tres acciona de emergencia con unidades Tina . # " \Puerta

Circuito dinamico de seguridad
segun la categoria 4 EN 954-1/
EN ISO 13849-1.

. NN
-::: N ﬁ[%%k

Si se oprime uno de los paros de emergencia, €l

robot se detiene inmediatamente. Reset

Cortina foto-
eléctrica

st
e

——

Ejemplo de conexién para la solucion de dispositivo de seguridad
_indicada anteriormente

Smile 11EA Tina Eden Focus Reset Eden Smile 11EA Tina Eden Focus Reset Smile 11EA Tina
FMI FMI
& an fay B am .
o e | A T A, [ ey
Transmitter Receiver L Transmitter Receiver
Tina 1A
g g
2 i 3 . . 2]1[3
M12-3B 1 L2 M12-3B 1 FRE
¢—+ J A A J | S
Tina 10B Tina 10B
2 3 2 3
M12-3M M12-3M
T
A
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ciones:

Q inpeca @ CE€

Tina Duo 1/2

_Aplicaciones:

Unidad de expansién de
sensores en un circuito Vital
o Pluto con reset local auto-
matico o manual.

_Caracteristicas:

Reset local

Expansion sencilla con circuito
La unidad Tina Duo permite expandir los encoders de un sistema Vital o de seguridad

Pluto. Asimismo, crea un circuito dinamico al que se pueden conectar 30
sensores activos, conectores estandar con Tina o 10 Tina Duo. También

permite el rearme de los nuevos sensores. Tina Duo divide la sefal en dos Conexion rapida con conectores

circuitos (A y B). El circuito B es la parte expandida donde Tina Duo podra M12

efectuar el rearme. El rearme del circuito A se realiza en Vital o Pluto.

Cada Tina Duo equivale en tiempo a 3 Eden en el circuito A. . C
Indicacion LED

Debajo de la tapa en el borde inferior de Tina Duo hay dos puentes. Aqui
se selecciona Reset manual o automatico y Numero par o impar de sensores
en el circuito B. Reset manual/automatico

Tina Duo tiene una versién "reducida" de Vital que supervisa el circuito B.
Por lo tanto, es posible conectar tantos encoders al circuito B como a un
Vital "normal". Sin embargo, es importante tener en cuenta que cuando se
abre un sensor en el circuito B, el tiempo de desexcitacion de la unidad de
de control (Vital o Pluto) aumentara 30 ms.

Para cada Tina Duo nuevo que se conecte puede seleccionarse el rearme
local con indicacion o el rearme automatico.

Con esta unidad el sistema puede tener un nimero “infinito" de encoders
para un Vital o Pluto.

Salida de informacion

Vital

Supervision
de puerta

3:20 | =JokAB saFETY= www.jokabsafety.com



TinaDuo1y2

Caracteristicas técnicas de

Fabricante:

JOKAB SAFETY AB, Suecia

Numero de referencia/datos
para efectuar el pedido:

20-052-30 Tina Duo1 (con co-
nector M12 para pulsador reset)
20-052-35 Tina Duo2 (con
pulsador reset integrado)

Categoria de seguridad con
Vital 1 o Pluto segun EN 954-
1/EN ISO 13849-1

4

Color: Perfil amarillo con lado delantero
negro y tapa de extremo.

Peso: 450 g

Tension de funcionamiento: 24 Vcc +/- 10%, 10% de
ondulacién

Consumo de corriente: 25 W

Tiempo de respuesta:

Afadir 30 ms para cada circuito

Conectores: Macho y hembra M12 de 5
polos
LED: Informacion, Reset manual/auto-

matico, Par/impar

Puentes detras de la tapa en
el extremo

Reset manual/automatico
Numero par/impar de sensores

Dimensiones:

183 x 35 x 45 mm

_Diagrama de conexion

Tina Duo 1

Tina Duo 2

B1 OUT/IN
5 pole female M12 connector

TinaDuo 1/2
20-052-30

,—FMI-'] E_|
Marrén 1 +24V
Blanco 2 —— Reset
Azul 3 N.C.
Negro 4 N.C.
Gris 5 Reset lamp (<3W)

B2IN
5 pole male M12 connector

T T T T —
I
Marrén Blanco Azul  Negro  Gris

1IN
5 pole male M12 connector

T 1T 1

+24VDC ov L

I 4

Y

A
1T 1

+24VDC ov

le 1o 1s 14 I
gy Yy yy

Marrén Blanco Azul  Negro Gris

A2 OUT
5 pole female M12 connector

A

le 1s s 15

Y,

Marrén Blanco Azul  Negro  Gris

Man./Auto Even/Odd

www.jokabsafety.com

\
LI B B R

+24vDC | [ ov T
AN

[ T
I I I I I
Marrén Blanco Azul  Negro  Gris

<
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M12-3Al
[
|
L _ L
Tina Duo 1/2

Circuit A.(max. 30 Eden)

.
,Clrcwt B2. (max 30 Eden),

M12-3Al
|
|

_______ L - ]

TinaDuo 1/2

Auto Even

Circuit A: Normal response time
Circuit B: Normal response time +30ms.

Circuit B.(max. 30 Eden)

Circuit A: Normal response time
Circuit B: Normal response time +30ms

www.jokabsafety.com



Tina Duo con tres circuitos, cada uno con reset manual local,

e o
1 Eden FMI-1E
Circuit C. : Reset
(max. 30 Eden)I
| Tina Duo 1
External M12-3BL _ _ N\ _ _ _ _ ___ww___-_----——----_____
24VDC -/
supply. r-—=—"~>"~"~"~"~“""~“""~“""“"{hy-——=-—"—-"-=-"-"-"-"-"~-"="=-"~" "~~~ -~~~ -
(if required) I —
I Eden FMI-1E
|
Circuit B. ! Man. Even Reset ﬁ
I
(max. 30 Eden)I Tina Duo 1 —
| —

Man.Odd

|
r—-——>—>—--"-"~-"~""~""le—— -~ "~ -~ - - - -~ ] If sensor opened in area C, reset
| | must be in following sequence,
C, B and A if necessary.
'Eden I
|

Circuit A. !
(max. 30 Eden) :

Circuit A: Normal response time.
Circuit B: Normal response time +30ms.
Circuit C: Normal response time +60ms.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
[ Profibus—DP ] LIGHT GRID/CURTAIN 7
TRANSMITTER 6 RECENVER 6  EMERGENCY STOP 4 EDEN 2
Focus SANDARE/
N, SPOT..T SPOT“R SMILE 11EA TINA/ MOTTAGARE /RECIVER TRANSMITTER
(= & e R
2 7 1 3 4 8 5 6 1 3
FeErrE I'PErrer R R
T s -1 & 3| 5| 8 T B & F§ 5 3
elm]e o [ |~]m]|*]o
IHAHERHEHEE
HHEHHERHHHED

NN @ W

Tina 8B
Profibus

black 4
grey 5

Tina 1A

4+ - U

1

black 4
grey 5

INTERL. DOOR/HATCH 3
JSNY5SB

white 2
blue 3

brown 1

M2 -38 }

OO
Th 74

SAFETY MAT/
SAFETY STRIP 5
= =1
| | 019 | |
| Al A2 S1 Bl TI B2 RI X1 X4 | | |
| 2+4VD—C TR’est/tAu(c | M12 Connector/Cable ST s ‘ ‘
ese’ Pin 1 = brown 4
\ . \ Pin 2 = white nin no-1 1 | 5 =t |
‘ Type: VITALT  JOKAB SAFETY ‘ Pin 3 = blue T ‘ ‘
— Pin 4 = black r out c
! 1 Pin 5 = inf Slele 3]s
) \ \ n S =gy e HHHHE I
L) \ A
L 13 14 23 24 Y14 info N l
Konstr Design|Godk Appr |Datum Dote Blod Sheet

Anmarkning Remark

VITAL1 MED TINA 8B PROFIBUS OCH OLIKA TYPER AV SAKERHETSGIVARE — — JsS 20071025

VITALT WITH TINA 8B PROBIBUS AND DIFFERENT TYPES OF =—=JOKAB SAFETY == v v sore{fo s o froro—tort
SAFETY DEVICES JS 1 HH3300F
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EMERGENCY STOP

_ 11
[a1 RESET
*ﬁ K1 LL s ez ||
! e B

EMERGENCY STOP SMILE 11EA TINA/INCA TINA
3w
24vDC
RESET
ZTEST INFO
PLC
j TEST
o | Sveely | Supply Supply 1
A X Al A2 51 B1 T1B2 Ri X1 X4 Y14
Al A2 St 1 X1 X4
‘ ‘ + R o B1 B2 R1 Qx4 Y14 N A2 Test /i
es Reset
EDEN med manuell dterstglining Test/Auto )N"d .
. N5 dst d TINA2A och aut. aterstdlining. Sdstopp med SMILE TINA och aut. &terstalining.
Al A2 S1 BI 1 B2 Rl X1 Xé | | B)EDEN with manual reset C) Emergency stop with TIRAZA and_ autom. reset. F Emergency stop with SMILE TINA ond outom. reset.
A A2
Test/Auto| ‘
24VDC Reset ‘
Type: VITAL 1 JOKAB SAFETY ‘ ‘
-+
\1 \1 B2 | B1 ‘
Vo | | TRANSMITER  RECENER 0cUS T
13 14 23 24 Y14 Info ‘ SPOT..T SPOT..R EMERGENCY.STOP 2 7MDW‘MAR§/REC¢NERH 5 6 TRANSMIER
INFORMATION ‘ ¥ ¢
STYRSYSTEM |
aw PLC ‘ ‘

B P T AP & W
—_ HEHEEHEBHER 24V0C
| HHHEERHEHEER RESET
i | +0 - i‘fvoc
K2 - - l 1 est M RESET
¥ 2 info INFO E 21|tz
, PLC HHEID
INFO
| I — PLC
. nfo =
) ECEN med manuell sterstdiining somt
vervakning av yttre kontaktorer/reler
EDEN with manual reset and Suppl
monitoring of external contactors/relays PPy, ! ! Supply T1 Supely !
Al A2 STB1T T B2 1 X1 X4 Y14 1 B2 1 B2
«)0BS: Anviind alltid transientskydd t.ex. VDR! M stE st Al A2.s1 B1 182 RI X; ’:“/AV(“‘ Al A2s1 BT TIBZ Ri XT‘ ’:;AV:“
*)NOTE: Always use transient suppressors, e.g. VDR's! Reset es! R::Et %Sese;“’
Ljusbom SPOT med manuell dterstdlining )Nbdstopp med TINA3A och aut. &terstdlining. )Focus med TINATOC och man. dterstallning.
D)SO'EW Lightbeam SPOT with manual reset E Emergency stop with TINA3A and autom. reset. G Focus with TINATOC and autom. reset.
Anmdrkning Remark Konstr Design[Godk Appr_[Datum _ Date Blad Sheet

KOPPLINGSEX. VITAL1

JS 20080328
CONNECTION EX. VITAL1 EJOKAB SAFETYE Ritod Drawn [Sidor _Poges |Ritn nr _Drawing no Fors Cont

Js HA3300A

Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.

HA3301A Vital 1 con uno o mas Eden

ADAM (Eden) with
M12 Connector or cable

o ~ o «~
M12 Connector/Cable © ° K] 2
Pin 1 = brown + E = E :
Pin 2 white Iin

Pin 3 blue -

Pin 4 black r out

Pin 5 = grey 1 info

? ? \(lf/ Info ? I Info

.

A1 A2 S1 Bl T1 B2 R1 X1 X4
+ - Test/Auto|
24VDC Reset

Type:VITAL1 JOKAB SAFETY

\1 \[T— 827‘+51

Mt 11 T T ]
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\

13 14 23 24 Y14 Info

Anmarkning Remark Konstr Design[Godk Appr_[Datum _ Date Blad Sheet
VITAL1 MED FLERA EDEN

JS 20070823
VITAL1 WITH SEVERAL EDEN EJOKAB SAFETYE Ritad Drawn [Sidor _Pages [Ritn nr_Drawing no Forts Cont

JS HA3301A

Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-

caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
ADAM (Eden) with
M12 Connector or cable
M12 Connector/Cable
Pin 1 = brown + 5 c 5 c 5 c 5
Pin 2 = white Tin
Pin 3 = blue —
Pin 4 = black 1 out -
Pin & = grey 1 info Tina 4A
The colour coding and the cable srceen refers to the JOKAB cable.
Kabelfdrgerna och skdrmanslutningen gdller JOKAB standardkabel.
L
| Al A2 ST Bl T Rl X1 X4 L |
+ - Test/Aut)) DOEO®OE
| 24VDC Reset Info ‘
\ Type:VITAL1 JOKAB SAFETY \
‘ \1 \1 B2 | rew ‘
R \ |
‘ 13 14 23 24 Y14 Info ‘
L = |
Anmarkning Remark Konstr Design[Godk Appr |Dotum  Date Blad Sheet
VITAL1 OCH TINA 4A MED 4 EDEN — — Js 20070709
VITAL1 AND TINA 4A WITH 4 EDEN =JOKAB SAFETY: Ritad Drawn [Sidor _Pages [Ritn nr_Drawing no Forfs Cont
JS HA3302A

HA 2B Vital 1 v 2 Tina 4A con 4 Eden r mergencia

Tina 4A

1 2 3
EDEN 1 EDEN 3
X A
f f
ADAM@EVA ADAM({EVA
’1‘2‘3 4]s ’1‘2‘3 4|5
+ 1 - U 1 + L - U1
cla|m ]| ] m ]t |e
HHAHE JHAHE
5|%|3|5|® 5|5|5 |5 |5

ADAM (Eden) with
M12 Connector or cable

4 5 6
EMERGENCY STOP 1

|~

\
\
\
L

Tina 1A

Tina 1A

7 8

Tina 4A

M12 Connector/Cable

Pin 1 = brown 4

Pin 2 = white in
Pin 3 = blue -

Pin 4 = black 1r out
Pin 5 = grey 1 info

B2 R1T X1 X4

Al A2 ST B1 T
+ =

Test/Auto
24VDC Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY

bIE ]y

9 10

EDEN 4 EDEN 2
\\
ADAM(((EVA ADAM@EVA
’1‘2‘3 45 ’1‘2‘3 4|5
+ L - U1 + 1 - U 1
|| m|e]w “|a|m|<]|o
€| o x €S| o x
AHEIER HAHEIER
5|5|5 |35 5|%5|3|3|=

The colour coding and the cable screen

refers to the JOKAB cable.

Kabelfdrgerna och skdrmanslutningen
gdller JOKAB standardkabel.

Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-

caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Anmarkning Remark Konstr Design[Godk Appr_[Datum _ Date Blad Sheet
VITAL1 OCH 2 TINA 4A MED 4 EDEN OCH NODSTOPP — — Js 20070709
VITALT AND 2 TINA 4A WITH 4 EDEN AND EMERGENCY STOP =JOKAB SAFETY: Ritad Drawn [Sidor _Pages [Ritn nr _Drawing no Forts Cont
JS HA3302B




HA3303A Vital 1 con paro de emergencia/Tina 2A

caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.

HA 4A Vital 1 con par mergencia/Tina 3A

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EMERGENCY STOP 1 EMERGENCY STOP 2 EMERGENCY STOP 3
Moo oo mvirate B ittt B e o
SINGLE CONTACT ko) | DUAL CONTACT N2 DUAL CONTACT Mz
| brown | brown | brown |
. + | - + | - +
| white n | white n | white n |
blue | | [ blue | | | blue |
| black | | | U black | | (P; _ black |
| mlt |1 | f wlt ||| ) ( w17 ||
| info (* | | ] info (** | | ] info (** |
L B I S A il
I e h
l JHAHE §l2lslEle HHAHE !
| 5|2|8 5| 5|z|8 |5 o 5|Z|8 |5 > |
| : : — : |
| ?oinroT ?(I) ?Oinlof :])(]) O info = |
| | | |
| |
| |
| |
| RN - o |
| A1 A2 S1 Bl T1 B2 R1 X1 X4 * info O VDC vid bruten insignal (white) |
| v TRES‘/tAUlO * info 0 VDC with no inputsignal (white) |
24V0C se ** info O VDC endast vid utlést lokal nddsto
! pp
| Type:VITAL1 JOKAB SAFETY ** info O VDC only when the lokal emergency |
| ] . 827 o stop is released |
|
| qz \2 |
| 13 14 23 24 Yi4Info l
L |
Anmarkning Remark Konstr Design|Godk Appr _[Dotum  Date Blod Sheet
VITAL1 MED NODSTOPP/TINA 2A — — JS 20070811
VITAL1 WITH EMERGENCY STOP/TINA 2A —JOKAB SAFETY — = oo 5o o5 i ovig o {Fos ot
JS HA3303B

Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-

1 2 3

EMERGENCY STOP 1

4 5

EMERGENCY STOP 2

6

7
EMERGENCY STOP

Tina3A M12 Connector

M12 Connector/Cable

8
3

9

10

EMERGENCY STOP 4

Pin

1 = brown +
Pin 2 = white ain
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24VDC Reset
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Anmarkning Remark
VITAL1 MED NODSTOPP/TINA 3A
VITAL1 WITH EMERGENCY STOP/TINA 3A

caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
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Pin 4 = black r out
Pin 5 = grey 1 info
[ T - T —
‘ A1 A2 S1 BT T B2 R1 X1 X4 ‘
+ - Test/Auto|
‘ 24VDC Reset ‘
‘ TypeVITALT  JOKAB SAFETY ‘
-+
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Anmarkning Remark Konstr Design|Godk Appr [Dotum Date Blod Sheet
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caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
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JS HA3306C




- =

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECEIVER 2 TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 TRANSMITTER 2 RECEIVER 1
SANDARE 1 MOTTAGARE 2 SANDARE 3 MOTTAGARE 3 SANDARE 2 MOTTAGARE 1
AR - ol ¢ 1o
Slelols|a Sle x
e o A NIME HHHHE
c =) < « Slelel3]s c >
HHEEHE 2|5|2|%1¢8
- ¥ | - |~ ™|+ |0 = =
H 3| Sle x
g i A
(24vDC)
«<ZJ” = — = 7
7777777 4 e I AT 2. .~ ~
r L / \
. - ‘ _ ™ | < P )1 ‘ ~No jl )
SPOT.T 1 |[] >—>—>—>—>—>—>—>[]|SPOT.R 1 ‘ c - ‘ N /
SRt D sl . .
‘ Al A2 ST BI T1 B2 RI X1 X4 Info ‘
+ = .
SPOT.R 2 |[] € << <-<-<-<-<-[||SPOT.T 2 | TReEsStéAuto Q:gﬂm Ssppoét 33) | SPOT with
24VDC M12 Connector
‘ Type:VITAL1 JOKAB SAFETY ‘
4 M12 Connector/Cable
SPOT.T 3 |[] >—>—>—>—>—>—>—>[]|SPOT.R 3 ‘ 1 1 B2 B1 ‘ . _
| Pin 1 = brown +
| |\2 2 \ Pin 2 = white  1lin
‘ ‘ Pin 3 = blue
Pin 4 = black r out
L 15 14 23 24 Y14 Info N Pin 5 = grey 1 info
Anmirkning Remark Konsir Design|Godk Appr [Dotum _Dote Fud Sheet
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Efter att ha tryckt pd tidséaterstdlining (1) After you have pressed and released the
Info PLC och sldppt knappen, har man upp till 40 sek TIMER START" —button(1) , you have up to
pd sig att g& utanfér ljusbommen och 40 seconds to get outside the lightbeam
4terstdlla ljusbommen med reset (2) and reset it with the Reset—button (2)
Tiden bestdms till 0,2 — 40 sek The limit is set 0,2 — 40 sec.
med byglar T1-T3 pd JSHT1 by interconnections T1-T3 on JSHT1

Anmdrkning Remark

LJUSBOM SPOT MED TIDSATERSTALLNING

SAFETY LIGHT BEAM SPOT WITH TIME—LIMITED RESET EJOKAB SAFETYE

Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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HE3824C Barrera fotoeléctri n temporiz 2-4 undos 7
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+ - + - + -
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24VDC l 1 l l 1 l lJ__ 24VDC
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! i i l -
All A1 A2 S1 BT T1 B2 R1 X1 X4 A2| a1 st A2 52 s3 L1 L2 |[AS| A1 A2 S13S14S24S23S34 X1 X2 T1 T2 T3
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\2 \2 ﬁ] 1 ﬁ\ 2
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T T I
Ngr bada givarna for forbikoppling paverkas
forbikopplas ljusbommen. Den &r forbikopplad On actuating both sensors the lightbeam is
sd ldnge givarna forblir paverkade eller Info PLC Info PLC bypass connected. It remains so until the
maximalt tills den valda tiden Iopt ut. Ndr sensors are de—actuated but no longer than
férbikopplingen upphdrt maste badda givarna the selected time limit. When the bypass
sldppas och pdverkas for att forbikopplingen connection has ceased both sensors must be
skall starta pd nytt. de—actuated and actuated for the bypass
Kopplingen kan anvdndas for att kunna *) Kabelfdrgerna gdller JOKAB standardkabel. to start again.
passera ljusbommen med t.ex. autotruck *¥) Colour coding refers to JOKAB cable. The circuit can be used to achieve possibility
medan den skall I6sa ut om en mdnniska to pass the lightbeam with e.g. an AGV
forsoker gd igenom. while it must trip when o person tries to
cross.

Anmarkning Remark

LJUSBOM MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2—40 SEK.

LIGHTBEAM WITH TIME—LIMITED BYPASS 0,2-40 S. =—JOKAB SAFETY =
HE3824C

Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Subject to
change without notice.
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caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.

HE3824E Barreras fotoeléctri tem

Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-

riz 2-4 undos
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*) Kabelfdgrgerna gdller JOKAB standardkabel.
*) Colour coding refers to JOKAB cable.
Anmdrkning Remark tum te lad  Sheet
EDEN OCH FORBIKOPPLAD LJUSBOM MED EDEN — — 20070823
EDEN AND BYPASSED LIGHTBEAM WITH EDEN —JOKAB SAFETY = D[S Fages (R Drawing 76— [For—Gort
HE3824D

forbikopplingen upphdrt maste bada givarna
sldppas och paverkas for att forbikopplingen
skall starta pd nytt.

Kopplingen kan anvéndas for att kunna
passera ljusbommen med t.ex. autotruck
medan den skall I6sa ut om en mdnniska
forsoker g& igenom.

*) Kabelfdrgerna gdller JOKAB standardkabel.
*) Colour coding refers to JOKAB cable.

Anmarkning Remark
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. S v 44 F e s |
Al A1 A2 ST B1 T1 B2 Rl X1 X4 24VDC Type:JSHT2 :
+ - Test/Autol Type:TINA 5A
24VDC Reset RESET P FETY JOKAB SAFETY
Type: VITALT  JOKAB SAFETY j 2 JOKAB SAFE ﬁ ; ﬁ] N
-+
Y \1 B1 | | B2 Y14 13 14 23 24
2 2 T I
D42 o 14 NGr bada givarna for férbikoppling paverkas On actuating both sensors the lightbeam is
forbikopp ljusbommen. Den &r férbikopplad Info, PLC bypass connected. It remains so until the
s& ldnge givarna forblir paverkade eller sensors are de—actuated but no longer than
maximalt tills den valda tiden I6pt ut. Ndr the selected time limit. When the bypass
Info PLC

connection has ceased both sensors must be
de—actuated and actuated for the bypass

to start again.

The circuit can be used to achieve possibility
to pass the lightbeam with e.g. an AGV

while it must trip when a person tries to
cross.

LJUSBOMMAR MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2—40 SEK.
LIGHTBEAMS WITH TIME-LIMITED BYPASS 0,2-40 S.

caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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Anmdrkning Remark

*) Colour coding refers to JOKAB cable.
*) Kabelfdrgerna gdller JOKAB standardkabel.
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EDEN OCH 2 FORBIKOPPLADE LJUSBOMMAR MED EDEN
EDEN AND 2 BYPASS LIGHTBEAMS WITH EDEN
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Es responsabilidad del usuario comprobar que todos los dispositivos de control son correctamente instalados, utilizados y mantenidos para cumplir todas las normas europeas, nacionales y locales. Las especifi-
caciones pueden ser modificadas sin previo aviso.
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